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摘　要：针对目前现有的烟雾检测方法大多只适用于光照充足的环境，在微光环境下检测效果较差的问题，提出一种

基于ＦＳＳＤ的微光烟雾检测方法。首先基于单高斯建模方法实现对包含运动目标的视频帧提取；其次，由于微光烟雾

图像具有的低对比度、低信噪比等特性会对目标检测造成困难，设计了对比度受限自适应直方图均衡算法和中值滤波

结合的图像预处理方法；最后为加强烟雾早期预警能力，采用了有利于检测小目标的ＦＳＳＤ网络并在网络输出端嵌入

注意力机制模块，加强了关键的特征信息。在微光烟雾数据集上提出方法的Ｒｅｃａｌｌ，Ｐｒｅｃｉｓｉｏｎ，Ｆ１分别达到了９７．５％，

９３．３％和９５．４％，表明该方法是可行有效的，可以应用于微光环境下的烟雾检测。
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０　引　　言

　　烟雾总是先于火焰出现，早期烟雾检测在预防火灾的

发生中扮演着重要角色，因此如何检测烟雾，能否及时在烟

雾早期阶段发现并预警，对保障人民生命财产安全具有重

大意义。传统的基于物理传感器的检测方法，大多采用烟

雾传感器、温度传感器或紫外线传感器等实时监控某区域

的物理信号状态，从而达到烟雾检测的效果，然而该方法对

环境的依赖性较强，在室内或者小空间范围可以得到较好

的检测效 果，但 在 空 旷 的 场 景 下 检 测 效 果 差，误 报 率 较

高［１］。随着人工智能、目标检测等技术的广泛快速发展，通

过视频监控智能地进行烟雾检测将是未来火灾预警的重要

手段，且基于视频的烟雾检测技术可以避免传统传感器的

缺点，响应速度更快，探测的范围更广，目前也已取得一些

成果。如李红娣等［２］提出的采用金字塔纹理和边缘特征的

检测方法，所提取的纹理、边缘特征对光照、尺度具有一定

不变性。文献［３］提出了基于视频烟雾多特征融合的火灾

烟雾早期识别方法，该方法先用高斯背景模型提取前景中

的疑似烟雾区域，再提取疑似区域的颜色，轮廓不规则性和

运动等特性组成特征向量，最后采用粒子群优化的支持向

量机进行分类。文献［４］结合了改进的Ｃａｎｎｙ边缘算子和

混合高斯模型来进行运动目标的检测，可以获得较为完整
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的目标轮廓。
以上方法主要是靠人工提取特征，检测速度较慢且受噪

声干扰较大。近年来，深度学习技术快速发展，其相较于传

统算法，其利用卷积神经网络自动学习、抽取图像特征，使图

像检测取得了突破性的进展［５］，获得了更高的准确率和更快

的检测速度，如文献［６］提出了基于时空特征的火灾烟雾识

别方法，通过卷积神经网络自动提取烟雾目标区域的特征并

进行分类。袁梅等［７］使用图片归一化方式消除光照的影响，
利用烟雾颜色检测烟雾候选区域，ＣＮＮ自动提取烟雾候选

区域的特征进行烟雾识别。文献［８］设计了一种基于ＶｉＢｅ
运动区域提取的ＹＯＬＯ　ｖ３烟雾检测框架，针对烟雾的运动

特征采 用 ＶｉＢｅ算 法 得 到 前 景 区 域，在 该 基 础 上 再 利 用

ＹＯＬＯ　ｖ３检测出烟雾区域，具有较高的检测准确度。
综上所述，国内外众多研究人员在烟雾检测方面提出

了很多有效的方法，但是这些方法主要针对的是光照充足

的环境，目前微弱光照下的视频烟雾检测方法是一个较少

研究的领域，因此本文针对微光环境提出一种烟雾检测方

法。首先利用单高斯建模法提取包含运动目标的视频帧，
只对这些运动帧图像进行处理可以减少静止目标的干扰，
其次采用对比度受限自适应直方图均衡和中值滤波相结合

的图像预处理，可以增强微光烟雾图像的视觉效果，最后为

加强早期烟雾小目标检测能力，使用嵌入注意力机制模块

的ＦＳＳＤ网络。在测试数据集上的实验表明，本 方 法 检 测

准确度较高，误报率低。

１　基本原理

１．１　算法流程

　　 本文微光烟雾检测算法基于ＦＳＳＤ网络，首先建立微

光烟雾图像数据集，对数据集进行图像预处理后输入至烟

雾检测网络中迭代训练。在检测阶段中，将待检测视频流

先经过运动帧检测和图像预处理操作，然后送入训练好的

ＦＳＳＤ网络中，得到检测结果。具体流程如图１所示。

图１　微光烟雾检测算法流程

１．２　图像预处理

　　１）微光图像特点

微光成像是利用微光环境下目标物体反射低亮度的光

照来呈现目标物体的图像，其主要原理是利用电子倍增效

应将低照度的光信号进行增强处理，扩展为人眼可见的图

像。微光图像一般具有对比度差，灰度范围集中和噪声点

密集等特征［９］，而这些特征会导致图像中出现大量的黑色

区域，该区域内的目标无法清晰呈现，严重影响微光环境下

目标检测的准 确 性。因 此 需 要 对 微 光 图 像 进 行 预 处 理 操

作，加强图像的整体视觉效果。

２）对比度受限自适应直方图均衡算法

对比度受 限 自 适 应 直 方 图 均 衡 算 法（ｃｏｎｔｒａｓｔ　ｌｉｍｉｔｅｄ
ａｄａｐｔｉｖｅ　ｈｉｓｔｇｒａｍ　ｅｑｕａｌｉｚａｔｉｏｎ，ＣＬＡＨＥ）解 决 了 直 方 图 均

衡算法和自适应直方图均衡算法过度放大图像中相同区域

的噪声问题，其原理是通过限制调整图像的局部对比度来

增强有效信息和抑制干扰信息实现的。
为了减少ＣＬＡＨＥ算法的计算次数，一般需要对图像划

块处理，本文将图像分为８×８大小的多个矩形块区域，然后对

每个矩形块区域分别计算灰度直方图分布和对应的累计分布

函数（ｃｕｍｕｌａｔｉｖｅ　ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎ　ｆｕｎｃｔｉｏｎ，ＣＤＦ），如式（１）所示。

ｆｉ，ｊ（ｎ）＝
（Ｎ－１）
Ｍ ∑

ｎ

ｋ＝０
ｈｉ，ｊ（ｋ），　ｎ＝１，２，…，Ｎ－１

（１）
式中：Ｍ 为分 块 区 域 内 的 像 素 总 数；Ｎ 为 灰 度 值 的 数 量；

ｆｉ，ｊ（ｎ）为 （ｉ，ｊ）处灰度ｎ的像素数。另外，考虑噪声等因

素的干扰，为提高图像信噪比，ＣＬＡＨＥ算法对该式的最大

斜率设置了一个阈值，将超过该阈值的部分均匀分布在整

个图像灰度值区间上，如图２所示。

图２　直方图裁剪

从图２中可以看到，裁剪后的直方图整体被抬高了，直
方图中又出现了超出设定阈值的部分，本文采用多次重复

的裁剪过程，直 到 被 抬 升 的 高 度 在 设 定 阈 值 的 附 近 即 可。
最后，将每个分块区域中的像素分为３种情况处理：４个角

点处的像素按照该点的变换函数进行灰度变换，除角点外

４个边处的像素按照所在的两个相邻像素的变换函数变换

后进行线性插值得到，剩余的中心像素按照其所在的４个

相邻像素的变换函数变换后进行双线性插值得到。如图３
所示为ＣＬＡＨＥ算法的增强效果图。

由图３可以看到，原始图像中大部分区域都呈现黑色，
当烟雾颜色较浅时基本无法识别，图像整体的对比度水平

较低，经过限制对比度自适应直方图均衡增强后，微光图像

中的烟雾部分的亮度和对比度都得到了提升。
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图３　对比度受限自适应直方图均衡结果对比

３）中值滤波

由于微光视频在拍摄时存在成像单元热噪声、电子噪

声等因素和图像传送至核心处理器过程中信号衰减或信号

干扰等的影响［１０］，再 加 上ＣＬＡＨＥ算 法 也 会 放 大 噪 声，这

些都会对烟雾特征的学习造成影响。由于这些噪声以椒盐

噪声为主，而中值滤波作为一种非线性滤波器对椒盐噪声

的处理效果较好，可以在去除噪声的同时较好地保持目标

的边缘细节信 息，因 此 本 文 采 用 中 值 滤 波 法 来 滤 除 噪 声。
该算法的主要内容是取像素点周围所有像素点灰度值的中

间值来代替该点灰度值，如式（２）所示。

ｙｉｊ ＝Ｍｅｄ
Ａ
［ｆｉｊ］ （２）

式中：Ａ 为中值滤波的窗口大小；［ｆｉｊ］为以像素点 （ｉ，ｊ）
为中心的Ａ 窗口大小 内 的 像 素 值 集 合；Ｍｅｄ 为 求 中 值 函

数；ｙｉｊ 为中值滤波后的 （ｉ，ｊ）处的像素值。中值滤波的速

度受Ａ 的影响，本文采用５×５窗口大小，如图４所示为中

值滤波前后对比图。

１．３　运动帧检测

　　由于烟雾自身具有运动特性，其形状在无规则的变化

中，因此想要获取视频中的烟雾目标，可以采用运动帧检测

的方法，只对包含有运动目标的运动帧进行烟雾检测，这样

既可以减少计算量，也能减少静止干扰目标对检测准确率

造成的影 响。本 文 采 用 单 高 斯 背 景 建 模（ｓｉｎｇｌｅ　ｇａｕｓｓｉｏｎ
ｍｏｄｅｌ，ＳＧＭ）方法 检 测 运 动 帧 图 像。ＳＧＭ 算 法 假 设 在 一

段时间内，视频图像中每个位置处的背景像素值应该服从

高斯分布，因此，可以用视频第１帧图像数据初始化单高斯

图４　中值滤波结果对比

背景模型，其表达式为：

Ｉ（ｘ，ｙ，ｔ）＝
１

σ ２槡π
ｅｘｐ－

（ｘ－μ）
２

２σ２（ ） （３）

σ０（ｘ，ｙ）＝２０，μ０（ｘ，ｙ）＝Ｉ（ｘ，ｙ，０） （４）
式中：Ｉ（ｘ，ｙ，ｔ）为 像 素 点 （ｘ，ｙ）在 第ｔ 帧 的 像 素 值；

μ０（ｘ，ｙ）和σ０（ｘ，ｙ）为初始状 态 下 像 素 点 （ｘ，ｙ）处 的 期

望值和标准差，初始化模型即确定这两个值。ＳＧＭ模型建

立成功后即可判断后续视频帧中的像素是否发生了变化，
如式（５）所示。

Ｉ（ｘ，ｙ，ｔ）－μｔ－１（ｘ，ｙ）≥λσｔ－１（ｘ，ｙ） （５）
式中：μｔ（ｘ，ｙ）和σｔ（ｘ，ｙ）分别为第ｔ帧时像素点 （ｘ，ｙ）
处的期望值和标准差；λ一般取值为３，当第ｔ帧有像素值

满足该式时，则判定该点为运动前景点，否则认为该点符合

高斯分布，属于背景像素点。当这一帧中的运动前景点像

素数大于设定阈值１００时，判定该帧为运动帧，然后对单高

斯背景模型进行更新，主要更新每个像素点处的期望值与

标准差，更新表达式为：

μｔ（ｘ，ｙ）＝ （１－α）×μｔ－１（ｘ，ｙ）＋α×Ｉ（ｘ，ｙ，ｔ）
（６）

σｔ（ｘ，ｙ）＝ （１－α）×σ２ｔ－１（ｘ，ｙ）＋α×（Ｉ（ｘ，ｙ，ｔ）－μｔ（ｘ，ｙ））槡 ２

（７）
式中：α称为学习率，表示模型的更新速度，该值过大时可

能会将运动较慢的目标更新为背景区域，过小时又会导致

背景模型的更新速度跟不上环境变化的速度。本文经过实

验后取α＝０．０５。
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２　基于ＦＳＳＤ目标检测网络的烟雾识别方法

２．１　ＦＳＳＤ网络

　　不同于ＦＰＮ网络［１１］需要做多次通道拼接，比 较 耗 时

的反向生成特征金字塔的方式，ＦＳＳＤ网络在ＳＳＤ网络［１２］

上增加了一个轻量级的特征融合模块，通过调整特征图大

小，同时对多个特征图进行融合。ＦＰＮ网络与ＦＳＳＤ网络

的特征融合机制对比如图５所示，ＦＳＳＤ选择 的 是 特 征 提

取模块ＶＧＧ网络中的Ｃｏｎｖ４＿３、ｆｃ７和Ｃｏｎｖ７＿２三层进行

特征融合，由于尺寸小于１０×１０ｐｉｘｅｌ的 特 征 图 对 特 征 融

合的意义不大，其信息可以忽略［１３］，所以将Ｃｏｎｖ６＿２的卷积

层移动步长设置为１，保证输入３００×３００图像在ｃｏｎｖ７＿２的

特征图大小为１０×１０，为了将不同尺度特征最终融合到一

起，将参与融合 的 特 征 图 上 采 样 到 与Ｃｏｎｖ４＿３相 同 大 小。
最后将融合特征图接正则化后生成新的特征金字塔，并在

新生成的特征金字塔上预测目标。

图５　网络融合机制对比

ＦＳＳＤ网络可以 通 过 两 方 面 提 取 多 尺 度 的 特 征，１）是

经过特征金字塔提取模块，由于低层特征图的分辨率大，学
习到的更多是细节特征；而高级特征图的分辨率小，网络提

取到的更多是语义信息。２）是金字塔特征提取模块的每层

输出都会生成一系列候选框，用于最终目标类别与位置的

回归，这些候选框的尺寸和比例与特征图尺寸相关，也可以

提取多尺度的特征。

２．２　注意力机制引入

　　原ＦＳＳＤ网络并没有对输出进行任何处理，即默认了

特征图的空间信息和通道信息对最终的目标检测结果贡献

相同。但实际上，由于多个网络卷积层的累加，特征图的不

同空间和通道所携带的特征信息是不相同的，它们与目标

检测结果之间的关联也是不同的，因此本文加入了卷积模

块 的 注 意 力 机 制 模 块［１４］（ｃｏｎｖｏｌｕｔｉｏｎａｌ　ｂｌｏｃｋ　ａｔｔｅｎｔｉｏｎ

ｍｏｄｕｌｅ，ＣＢＡＭ），如图６所示，由通道注意力子模块和空间

注意力子模块串联构成。

图６　ＣＢＡＭ模块结构

通道注意力子模块先将输入特征图的最大池化和平均

池化结果分别送入一个３层感知机，对特征通道数进行压

缩后再恢复，本文采用的压缩比为１６，中间为激活层，然后

将两个 输 出 结 果 拼 接 后 再 送 入 激 活 层，激 活 层 都 使 用

ＲｅＬＵ函数，得到通道注意 力 子 模 块 的 特 征 图。由 于 通 道

注意力子模块对特征图的各通道加以不同的权重，可以让

网络输出更加关注关键信息，选择出对目标结果贡献较大

的特征，进一步提高网络的泛化能力与检测准确度。在通

道注意力子模块处理完之后，其输出特征图又会被送入到

空间注意力子模块中进行处理。首先计算出最大池化和平

均池化两个特征图，将其拼接后进行一次卷积，卷积核大小

为７×７，最后利用Ｓｉｇｍｏｄ激活函数得到空间注意力子模

块的输出特征图，将原始图片中的空间信息变换到另一个

空间中并保留关键信息。
将ＣＢＡＭ模块加在特征金字塔输出的最低两层，可以

加强网络对低层细节特征的提取，另外从６个不同的尺度

进行预测，较大的低层特征图有利于检测小目标，尺度较小

的高层特征图则有利于检测大目标［１５］，整个网络的具体结

构如图７所示。

３　实验及结果分析

３．１　训　　练

　　本文按照ＰＡＳＣＡＬ　ＶＯＣ格式制作数据集，数据来源

为微光相机拍摄得到的包含烟雾目标的视频，从中选择共

１　０００张微光烟雾视频帧图像，按照８∶２的比例随机划分

为 训 练 集 与 测 试 集。算 法 在 Ｗｉｎｄｏｓ１０，ｃｕｄａ９．０ 和

ｐｙｔｈｏｎ３．６运行环境，硬件平台ＣＰＵ：Ｉｎｔｅｌ（Ｒ）Ｃｏｒｅ（ＴＭ）

ｉ５－９３００Ｈ＠２．４０ＧＨｚ，ＧＰＵ：ＮＶＩＤＩＡ　ＧｅＦｏｒｃｅ　１６６０Ｔｉ上

采用Ｐｙｔｏｒｃｈ深 度 学 习 框 架 完 成 网 络 的 训 练 与 测 试。另

外，为了因数据样本过少导致的欠拟合问题，在训练过程中

采用旋转、翻转等方法进行扩充数据集，得到更强泛化能力

·６２１·
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图７　ＦＳＳＤ＋ＣＢＡＭ网络结构

的模型。设置训练中的ｂａｔｃｈｓｉｚｅ为４，全局初始学习率为

０．００００１，设定５０轮次迭代训练，当到 达 设 定 训 练 次 数 或

连续１０代损失函数不下降时停止训练。

３．２　评价指标

　　本文采用召回率Ｒｅｃａｌｌ，精确率Ｐｒｅｃｉｓｉｏｎ和二者的调

和平均数Ｆ１来测试网络性能，具体公式如下：

Ｒｅｃａｌｌ＝
ＴＰ

ＴＰ＋ＦＮ
（８）

Ｐｒｅｃｉｓｉｏｎ＝
ＴＰ

ＴＰ＋ＦＰ
（９）

Ｆ１＝
２×Ｐｒｅｃｉｓｉｏｎ×Ｒｅｃａｌｌ
Ｐｒｅｃｉｓｉｏｎ＋Ｒｅｃａｌｌ

（１０）

式中：ＴＰ 表示所有测试图像中实际包含烟雾且被检测为

烟雾的数量；ＦＰ 表示实际没有烟雾但被检测为烟雾的数

量；ＦＮ 表示实际包含烟雾但检测为无烟雾的数量。

３．３　结果对比

　　选择测试数据集中的２００张微光烟雾图像，再加上微

光环境下的无烟雾图像２００张进行 测 试，选 用ＳＳＤ、ＦＳＳＤ
和ＦＳＳＤ＋ＣＢＡＭ三种网络进行对比，部分测试结果如图８

　　

图８　不同网络的检测结果

所示。设置置信度 阈 值 为０．５，不 同 网 络 的 性 能 结 果 比 较

如表１所示。
由表１可 以 看 出，本 文 加 入 ＣＢＡＭ 注 意 力 模 块 的

ＦＳＳＤ网络在测试数据集上的Ｒｅｃａｌｌ，Ｐｒｅｃｉｓｉｏｎ和Ｆ１均高

于ＳＳＤ和原ＦＳＳＤ网络，这是由于本文方法考虑了烟雾特

征图的通道关键信息和空间像素相关性，可以更好提取目

标的特征，使之在同一场景下有更好的检测性能。虽然检

·７２１·
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　　 表１　不同网络的检测性能对比

ＴＰ／
张

ＦＰ／
张

Ｒｅｃａｌｌ／

％
Ｐｒｅｃｉｓｉｏｎ／

％
Ｆ１／

％
ＦＰＳ

ＳＳＤ　 １８４　 １４　 ９２．０　 ９２．９　 ９２．５　１９．１
ＦＳＳＤ　 １９３　 １６　 ９６．５　 ９２．３　 ９４．４　１７．７

ＦＳＳＤ＋ＣＢＡＭ　１９５　 １４　 ９７．５　 ９３．３　 ９５．４　１６．２

测速度有所降低，但实际应用中依旧可以满足准确率和检

测时间两方面的需求。

４　结　　论

　　为了更好的对微光环境下的烟雾进行检测，本文提出

一种基于ＦＳＳＤ的微光烟雾检测方法。该方法首先通过单

高斯背景建模法提取视频中的运动帧图像，去除静止目标

干扰，其次采用对比度受限自适应直方图均衡法和中值滤

波结合的图像预处理操作对微光烟雾图像进行增强处理，
加强了图像中烟雾目标的对比度和亮度并去除了噪声，使

得烟雾特征更容易被提取和学习，最后在输出端嵌入注意

力机制模块的ＦＳＳＤ网络上进行训练与检测。实验结果表

明，相 较 于ＳＳＤ与 原 ＦＳＳＤ网 络，改 进 网 络 具 有 更 高 的

Ｒｅｃａｌｌ，Ｐｒｅｃｉｓｉｏｎ和Ｆ１得 分，本 文 提 出 方 法 可 以 有 效 应 用

于微光环境下的烟雾检测。

参考文献

［１］　肖潇，孔凡芝，刘金华．基于动静态特征的监控视频火灾

检测算法［Ｊ］．计算机科学，２０１９，４６（Ｓ１）：２８４－２８６，２９９．
［２］　李红娣，袁非牛．采用金字塔纹理和边缘特征的图像烟

雾检测［Ｊ］．中国图象图形学报，２０１５，２０（６）：７７２－７８０．
［３］　ＬＩＮ　Ｗ，ＬＩ　Ａ　Ｇ．Ｅａｒｌｙ　ｆｉｒｅ　ｒｅｃｏｇｎｉｔｉｏｎ　ｂａｓｅｄ　ｏｎ　ｍｕｌｔｉ－

ｆｅａｔｕｒｅ　ｆｕｓｉｏｎ　ｏｆ　ｖｉｄｅｏ　ｓｍｏｋｅ［Ｃ］．Ｃｈｉｎｅｓｅ　Ｃｏｎｔｒｏｌ
Ｃｏｎｆｅｒｅｎｃｅ，２０１７：５３１８－５３２３．

［４］　陆华才，贺华展，黄宜庆，等．改进Ｃａｎｎｙ边缘算子和高

斯混合模 型 的 运 动 目 标 检 测［Ｊ］．电 子 测 量 与 仪 器 学

报，２０１９，３３（１０）：１４２－１４７．
［５］　蓝金 辉，王 迪，申 小 盼．卷 积 神 经 网 络 在 视 觉 图 像 检 测

的研究进展［Ｊ］．仪器仪表学报，２０２０，４１（４）：１６７－１８２．

［６］　ＨＵ　Ｙ　Ｃ，ＬＵ　Ｘ　Ｂ．Ｒｅａｌ－ｔｉｍｅ　ｖｉｄｅｏ　ｆｉｒｅ　ｓｍｏｋｅ　ｄｅｔｅｃｔｉｏｎ
ｂｙ　ｕｔｉｌｉｚｉｎｇ　ｓｐａｔｉａｌ－ｔｅｍｐｏｒａｌ　ｃｏｎｖｎｅｔ　ｆｅａｔｕｒｅｓ ［Ｊ］．
Ｍｕｌｔｉｍｅｄｉａ　Ｔｏｏｌｓ　ａｎｄ　Ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｓ，２０１８，ＤＯＩ：

１０．１００７／ｓ１１０４２－０１８－５９７８－５．
［７］　袁梅，全太锋，黄 俊，等．基 于 卷 积 神 经 网 络 的 烟 雾 检

测［Ｊ］．重庆邮电大学学报（自 然 科 学 版），２０２０，３２（４）：

６２０－６２９．
［８］　李鹏飞．基 于 卷 积 神 经 网 络 的 煤 堆 烟 雾 检 测 算 法 研

究［Ｄ］．秦皇岛：燕山大学，２０２０．
［９］　王炫．基于深度学习的微光图像目标识别技术研究［Ｄ］．

淄博：山东理工大学，２０２０．
［１０］　陈必 威，梁 志 毅，王 延 新，等．基 于 ＦＰＧＡ 的 高 帧 速

ＣＭＯＳ成像 系 统 设 计［Ｊ］．计 算 机 测 量 与 控 制，２０１２，

２０（５）：７８－８０．
［１１］　ＬＩＮ　Ｔ　Ｙ，ＧＩＲＳＨＩＣＫ　Ｒ，ＨＡＲＩＨＡＲＡＮ　Ｂ，ｅｔ　ａｌ．

Ｆｅａｔｕｒｅ　ｐｙｒａｍｉｄ　ｎｅｔｗｏｒｋｓ　ｆｏｒ　ｏｂｊｅｃｔ　ｄｅｔｅｃｔｉｏｎ［Ｃ］．
ＩＥＥＥ　Ｃｏｎｆｅｒｅｎｃｅ　ｏｎ　Ｃｏｍｐｕｔｅｒ　Ｖｉｓｉｏｎ　ａｎｄ　Ｐａｔｔｅｒｎ
Ｒｅｃｏｇｎｉｔｉｏｎ（ＣＶＰＲ），２０１７：９３６－９４４．

［１２］　ＬＩＵ　Ｗ，ＡＮＧＵＥＬＯＶ　Ｄ，ＥＲＨＡＮ　Ｄ，ｅｔ　ａｌ．ＳＳＤ：

Ｓｉｎｇｌｅ　ｓｈｏｔ　ｍｕｌｔｉｂｏｘ　ｄｅｔｅｃｔｏｒ ［Ｃ］． Ｅｕｒｏｐｅａｎ
Ｃｏｎｆｅｒｅｎｃｅ　ｏｎ　Ｃｏｍｐｕｔｅｒ　Ｖｉｓｉｏｎ，２０１６：２１－３７．

［１３］　ＬＩ　Ｚ　Ｘ，ＺＨＯＵ　Ｆ　Ｑ．ＦＳＳＤ：Ｆｅａｔｕｒｅ　ｆｕｓｉｏｎ　ｓｉｎｇｌｅ　ｓｈｏｔ
ｍｕｌｔｉｂｏｘ　ｄｅｔｅｃｔｏｒ［Ｊ］．Ｃｏｍｐｕｔｅｒ　Ｖｉｓｉｏｎ　ａｎｄ　Ｐａｔｔｅｒｎ
Ｒｅｃｏｇｎｉｔｉｏｎ，２０１８，ｈｔｔｐｓ：／／ａｒｘｉｖ．ｏｒｇ／ａｂｓ／１７１２．００　９６０．

［１４］　ＷＯＯ　Ｓ，ＰＡＲＫ　Ｊ，ＬＥＥ　Ｊ　Ｙ，ｅｔ　ａｌ．ＣＢＡＭ：

Ｃｏｎｖｏｌｕｔｉｏｎａｌ　ｂｌｏｃｋ　ａｔｔｅｎｔｉｏｎ　ｍｏｄｕｌｅ［Ｊ］．Ｅｕｒｏｐｅａｎ
Ｃｏｎｆｅｒｅｎｃｅ　ｏｎ　Ｃｏｍｐｕｔｅｒ　Ｖｉｓｉｏｎ，２０１８，ＤＯＩ：１０．１００７／

９７　８－３－０３０－０１２３４－２＿１．
［１５］　刘鸣瑄，刘惠 义．基 于 特 征 融 合ＳＳＤ的 远 距 离 车 辆 检

测方法［Ｊ］．国外电子测量技术，２０２０，３９（２）：２８－３２．

作者简介
高洁，学士，副高级工程师，主要研究方向为输变电运行。

Ｅ－ｍａｉｌ：２５４８６４７５２＠ｑｑ．ｃｏｍ
王战红，学 士，副 高 级 工 程 师，主 要 研 究 方 向 为 输 变 电

运行。

刘纲，学士，副高级工程师，主要研究方向为输变电运行。

·８２１·


